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g=g (54) Title: METHOD AND ARRAY FOR DETERMINING THE ROTATIONAL SPEED OF A DIRECT CURRENT MOTOR 

H= (54) Bezcidinung; VERFAHREN UND ANORDNUNG 2UR BESTIMMUNG DER DREHZAHL EINES GLEICHSTROM-MO- / 
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W (57) Abstract: The invention relates to a method and an array for determining the rotational speed of a direct current motor, wherein 
® a" analosue/digital converter (5) is coupled to the supply terminal of a motor (U Two man value generators (61, 62). which are 
2 connect to the output of the analogneAiigital converter (5). provide mean values in relation to a different quantity of scanning values. 

A comparator (63) determines the sign of the mean values comparison. The rotational speed of the motor (1) is determined with an 
O arithmetic unit (64) depending on the quantity of scanning values between the sign changes. 
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— mil iniematianalem Redienrtw.nberichi 

— vot Ablauf derftir Rtidenuigen der Anspriidie geltenden 
Frist; Verdffentiichuitg wird wiederlwll, fails Anderungen 
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Zur Erki&rung der Zwlbudistaben-Codes and der anderen Ab- 
kiirzungen wird auf die ErklHrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfangjeder regular™ Ausgabe der 
PCT+Gazeiic verwietsm. 



(SI) Zusammenfassung: Bs ist ein Verfahren und erne Anordnung 2Ur Bcstiramung der Drehzahl cincs Gleichstrom-Motors angege- 
ben. Dabei jst ein Ana]og/Di°itaJ-WandIcr(5) miteinem Versorgungsanschluss etnes Motors (I) getoppelL Zwei Mittelwertbildner 
(6 1, 62';, die am Aus gang des Analog/Digital-Wandlers (5)angeschlossen sind, stellen Mittelwerte bezogen auf eine unterschiedliche 
Anzah! yon Abtastwerten bereiL Ein Vergleicher (63 ) ermittelt das Vorzeichen des Vergleichs der Mittelwerte. Mil einerRechenein- 
heit (64) wird die Motordrehzahl des Motors (Din Abhangigkejt von der Anzahl der Abiasrwerte zwischen den Vorzeichenwechseln 
ermittelt. 



